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Musterlösung HP1920 A1

DigitalIn TE(PB_4);
DigitalIn TA(PB_3;
DigitalIn LS(PB_7);
InterruptIn HALT(PB_0);
PortOut ausgaenge(PortC,0x0F);
DigitalOut Schieber(PC_0);
DigitalOut Motor(PC_1);
DigitalOut Luefter(PC_2);
DigitalOut Pumpe(PC_3);
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Orginal: void init() {
HALT.Fall(&HALT_ISR);
HALT.enable_irq();
__enable_irq();

]

Bei uns:
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z.B.
InterruptIn impuls(PA_1);
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imp

PB_2
takt

Die Aufgabe 1.2.3.2 kann bei Euch nicht so aussehen, 
Da der Timer gestrichen wurde

Lösungsidee: Lüfterfrequenz messen. 
T=20ms  f=1/T = 50Hz
Lüfterimpuls bewirkt externen Interrupt => ISR zählt ´globale Variable z hoch
Timer mit zyklischen Interrupts alle 1s 
TimerISR: falls z>50 warnlampe aus, sonst warnlampe an

z auf 0 zurücksetzen
Pending und Überlauf zurücksetzen
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Die Aufgabe 1.2.3.2 kann bei Euch nicht so aussehen, 
Da der Timer gestrichen wurde

DigitalOut warnlampe(PC_7);
InterruptIn impuls(PA_1);

volatile int z=0;
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Die Aufgabe 1.2.3.2 kann bei Euch nicht so aussehen, 
Da der Timer gestrichen wurdevoid impulsISR()

{
z++;
//test=1;

};
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void isrTIM6(){
test=!test;
if (z<50) { warnlampe=1;   }
else { warnlampe=0;   }
z=0;
TIM6->SR=0;     //Überlaufflag zurücksetzen
HAL_NVIC_ClearPendingIRQ(TIM6_IRQn);    //Pendingbit NVIC zurücksetzen

}
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Die Aufgabe 1.2.3.2 kann bei Euch nicht so aussehen, 
Da der Timer gestrichen wurde

void init() {
…
//Lüfterüberwachung
impuls.fall(&impulsISR);
impuls.enable_irq();
//Timer TIM6
RCC->APB1ENR |= 0b10000; //TIM6 mit Takt versorgen
TIM6->PSC=31999;  //Prescaler für 1ms 
TIM6->CNT=0;      //Zähler bei 0 starten
TIM6->ARR=999;    //Autoreload für 1s (0.999 = 1000 Zähltakte
TIM6->SR=0;       //Überlaufflag zurücksetzen
TIM6->DIER=1;       //Imterrupt freigeben Timer
NVIC_SetVector(TIM6_IRQn, (uint32_t)&isrTIM6);    //ISR zuordnen
HAL_NVIC_EnableIRQ(TIM6_IRQn);    //Interrupt freigeben NVIC
TIM6->CR1=1;      //Timer starten

}
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