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Eieruhr

Hallo, ich bin Mik, Dein
Mikrocontroller
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| - | Timeout
Delr Tw_neogt ]:ft nlchItEs_, werl]ter (Oneshot,
als eine Software-Eieruhr ksl Singleshot)
N /—
Bereitstellung \ / Aus dem Deklaration:

Schrank holen

Timeout meinTO;

Drehen bis
gewunschte Zeit
angezeigt wird

Zeit einstellen *

meinTO.attach(&isr,zeit);

Lauten

Zeit abgelaufen

Die Operation void isr()
wird ausgefuhrt

In der Hausarbeiten

Zwischenzeit

Hauptprogramm
Endlosschleife
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Timeout

Timeout
(Oneshot,

Bei ereignis() wird die )
Eieruhr gestartet mit:
meinTO.attach(&isr,10);

[zt emianien A_ Z2 h

entry/ z1entry() try/ meinTO . attach(&isr,10)
entryAktivitast();

fdos()

tf exits()
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Timeout

Timeout
(Oneshot,
Eieruhr Singleshot)

4 T4 ™ araignis() >/ 72 I
entry/ z entry/ meinTO.attach{&isr,10)

_ entryAktivitast();

Isr{) do/ dos()

exit/ exits()

Nach Ablauf von 10 Sekunden wir
Unterprogramm isr() aufgerufen
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Timeout deklarieren
(bereitstellen)

4 Z1 I eraignis() :
entry/ z1entry() entry/ meinTO.
_ entryAktivita
< Isr() do/ dos()
exit! exits()
o / -

Timeout
(Oneshot,
Singleshot)

@

Timeout meinTO;

void isr(){

exits();
zustand=271;
z1entry();
}
void ereignis(){
zustand=22;

meinTO.attach(&isr,10);
entryAktivitaet();

}
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Callback-Operation schreiben

4 Z1 I eraignis() Z
entry/ z1entry() entry/ meinTO.
_ entryAktivita
< Isr() do/ dos()
exit! exits()
o / -

Timeout
(Oneshot,
Singleshot)

@

Timeout meinTO;

void isr(){

exits();
zustand=271;
z1entry();
}
void ereignis(){
zustand=22;

meinTO.attach(&isr,10);
entryAktivitaet();

}
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Timeout
(Oneshot,
Singleshot)

/(9 )
Timeout meinTO;
r"'- 7 4 -..\ aroinanief ) f"f iy _-\‘-, Void isr(){

ent tach(&isr,10) exits();

Timeout starten [(); zustand=21;

z1entry();
}
N y, I —

void ereignis(){
zustand=22;

meinTO.attach(&isr,10);
entryAktivitaet();

Eieruhr

}
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Timeout
(Oneshot,
Singleshot)

@

Timeout meinTO;
void isr(){

Eieruhr
r"'- 74 ﬁ“\ projaniel f"f iy q-\'.l
ent - : : : tachi&isr,10)
Alternativ auch mit Zeitangabe in ()
Mikrosekunden
N ) I N——

i \\V! / J

exits();
zustand=21;
z1entry();
}
void ereignis(){
zustand=72;

entryAktivitaet();
}

meinTO.attach_us(&isr,10);
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