Servosteuerung

Aufgabenstellung: Die Stellung des Arms eines Servos soll mit Poti Analogln ain(PA_0); gesteuert werden

Folgende Signale sollen an PC_6 ausgegeben werden:
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T=20ms (fpwn=50Hz), t,,=600pus (fiir 0° Armstellung) .. 2600us (fiir 180° Armstellung)

Im Hauptprogramm:
float x=ain; liefert Werte von 0 .. 1. Diese Werte miissen umgerechnet werden in
Zeiten zwischen 600us und 2600us
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Hinweis: Beachten Sie: Die Helligkeit soll nicht ofters als die Periode 20ms, ausgegeben werden. Also
bauen Sie eine entsprechende Wartezeit ein. Die Folge wiaren Storungen, die den Servo beeinflussen
konnen.
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