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Deklaration:
SPIl name(MOSI,MISO,SCLK);

IVidS Ll
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SPI slave(PB_15,PB_14,PB _13);
int main()

{
while(true)
{
}

}
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MOSI - —@ )

MISO < SPI slave(PB_15,PB_14,PB_13);
| SCLK |{nt main()

Deklaration: ]
SPI name(MOSI,MISO,SCLK); while(true)
Mogliche Werte fiir MOSI, MISO {
und SCLK:

. |MOSl___ |MISO_SCLK

Mikrocontr gp| PB 15 PB 14 PB_13
SPI1 PB 5 (D4) PB_4 (D5) PB_3 (D3)

0&
SPI1 PA_7 (D11) PA 6 (D12) PA 5 (D13) ng
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* MOSI [ _@ >

MISO < SPI slave(PB_15,PB_14,PB_13);
| SCLK |{nt main()
slave.format(8);
name.format(Bitzahl); while(true)
Die Bitzahl kann 8 oder 16 sein {
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A MISO |« SPI slave(PB_15,PB_14,PB _13);
int main()
| SCLK { int antwort,sendedaten;

slave.format(8);

int antwort=name.write(sendedaten); while(true)

Schickt die sendedaten zum slave und {

empfangt gleichzeitig eine Antwort vom sendedaten=0x4B:

Slave. antwort=slave.write(sendedaten);
}
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SPI slave(PB_15,PB_14,PB_13);

MISO |«

DigitalOut SS(PB_12);
SCLK /| int main()

{ int antwort,sendedaten;

/ ~ slave.format(8);
while(true)
Ein DigitalOut fur den Slave-Select {

sendedaten=0x4B:;
antwort=slave.write(sendedaten);

)
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SPI slave(PB_15,PB_14,PB_13);
* MOs! |- —

DigitalOut SS(PB_12);

int main()

{ int antwort,sendedaten;
SCLK slave.format(8);

MISO [«

| while(true)

{

Vorher SS auf 0 sendedaten=0x4B:
Nachher SS auf 1 — — 5$5=0;

antwort=slave.write(sendedaten);
— SS=1;

Mikrocontroller @ } }
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Mikrocontroller Ubertragungsfrequenz:
slave.frequency(100000); //f in Hz
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Polaritat des Taktsignals:
slave.format(8,0bXY);
Mit X=0 Polaritat Highaktiv

AN
294>




SPI Serial Peripheral Interface

MOSI
MISO
SCLK
SS
SPI
Master

1

BO B1 B2 B3 B4 BSIB_Q B7
1

11 0|1

1

0
— S— —
B7 B6 B5 B4 B3 BZ Bl BO MO

0 01

011

MISO

1L

UL

1

Mikrocontroller

| I

——————>| SCLK

SPI
Slave

Polaritat des Taktsignals:
slave.format(8,0bXY);
Mit X=1 Polaritat Lowaktiv

AN
294>




SPI Serial Peripheral Interface

BO B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7
]] 1{of1(o 0 l_f_o
— ——
B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1 BO MOS]
1|0 of1]0|1 1|0 SO
\ . _—_
|
ST o
S SS
SPI SPI
Masti Abtastflanke: Slave
slave.format(8,0bXY);
Mikrocon| Mit Y=0 abtasten bei der 1. Flanke

Es muss immer in Bitmitte

abgetastet werden
%Qa
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Mast! Abtastflanke : Slave
slave.format(8,0bXY);

Mikrocon! Mit Y=1 abtasten bei der 2. Flanke
Es muss immer in Bitmitte

abgetastet werden
%Qa
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Mehrere
Slaves:
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parallel an
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Zusammenfassung | MOSI
MISO
T SCLK
SS1
SS2
‘e SS3
SPI
Master

Mikrocontroller

@

4-Leiter-Bus

 MOSI: Daten senden

« MISO: Daten empfangen

e SCLK: Takt

e SS:Slave Select
Vollduplex
Master-Slave
(Takt-)Synchron
Standard-Taktfrequenz: 1MHz
(einstellbar)
High- oder Lowaktiver Takt einstellbar
1. oder 2. Taktflanke einstellbar




