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beliebt bei z.B. 

• Bluetooh
• USB
• WLAN
• ...
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Die UART-Schnittstelle verbindet 

immer 2 Teilnehmer. Hier 
Mikrocontroller und Modul

1. 2.
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UART ist eine 2-Draht-Schnittstelle:

1.

2.
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Beide Verbindungen gehen von 

TX Transmit-(Sende-)Ausgang zu

RX Receive-(Empangs-)Eingang
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Beide Verbindungen können 

gleichzeitig senden und empfangen 

=> Vollduplex



UART Universal Asynchronous Receiver Transmitter

Mikrocontroller

UART

Modul

TX

RX

RX

TX

Der Empfänger besteht 

aus einem 

● Schieberegister

● Taktgenerator

Schieberegister

Din

Takt

Taktgenerator

Start
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Der Ruhepegel ist “1”
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Die Datenübertragung 

beginnt mit einem Startbit 

“0” 
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Das Startbit startet den 

Taktgenerator
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Es folgen 8 Datenbits
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Der  Taktgenerator erzeugt 

den Takt für das 

Schieberegister selbst.

Takt
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Die UART-Datenübertragung 

benötigt keine Taktleitung!!

Sender und Empfänger haben 

jeweils eigene Taktgeneratoren.

Man bezeichnet die 

Datenübertragung deshalb als 

asynchron

Takt
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Bei Sender und Empfänger muss 

die gleiche Taktfrequenz, die 

sogenannte Baudrate eingestellt 

sein.

Takt
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Das Stopbit “1” beendet die 

Datenübertragung

Takt
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Für die umgekehrte 

Übertragungsrichtung wird 

die 2. Leitung genauso 

verwendet

Takt
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Die Anzahl der Datenbits 

kann konfiguriert werden.

Bei MBED: Von 5 bis 8 

(hier 8)

Takt
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Die Anzahl der Stopbits kann 

konfiguriert werden.

Bei MBED: Von 1 bis 2

Hier 1

Takt

Stopbit
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Ein zusätzliches “Paritybit” kann 

zwischen die Datenbits und das 

Stopbit eingefügt werden.

Takt

Stopbit
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Hier sorgt das “Paritybit=1” dafür, 

dass die Anzahl der 1-bits (hier 5) 

zwischen Startbit und Stopbit 

immer insgesamt ungerade (odd) 

ist.

Takt

Stopbit1           2    3          4                5



UART

Mikrocontroller

TX

RX

UART Universal Asynchronous Receiver Transmitter

Modul

Schieberegister

Din

Takt

Taktgenerator

Start

RX

TX

Durch eine elektrische Störung wurde 

ein Bit gestört: Es wurde zu 0. Wenn 

der Empfänger jetzt die Anzahl der 1-

Bits nachzählt kommt er auf eine 

gerade Anzahl (4)

Takt

Stopbit1           2    3                             4
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Der Empfänger schließt daraus auf 

einen Übertragungsfehler.

Takt

Stopbit1           2    3                             4
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Bei MBED kann folgendermaßen 

konfiguriert werden:

● keine (none)

● ungerade (odd)

● gerade (even)

Parity

Takt

Stopbit1           2    3                             4
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Stopbit1           2    3                             4

Zusammenfassung:

● Es handelt sich um eine serielle Schnittstelle
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● Es handelt sich um eine serielle Schnittstelle

● Es handelt sich um eine Punkt zu Punkt Verbindung von 2 

Kommunikationspartnern
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● Die Anschlüsse heißen RX und TX
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● Die Anschlüsse heißen RX und TX

● Es werden 2 Datenleitungen benötigt:

TX -> RX und RX <- TX
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TX -> RX und RX <- TX

● Die Datenübertragung ist Vollduplex
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UART

Mikrocontroller

TX

RX

UART Universal Asynchronous Receiver Transmitter

Modul

Schieberegister

Din

Takt

Taktgenerator

Start

RX

TX
Takt

Stopbit1           2    3                             4

Zusammenfassung:

● Es handelt sich um eine serielle Schnittstelle

● Es handelt sich um eine Punkt zu Punkt Verbindung von 2 

Kommunikationspartnern

● Die Anschlüsse heißen RX und TX

● Es werden 2 Datenleitungen benötigt:

TX -> RX und RX <- TX

● Die Datenübertragung ist Vollduplex

● Es wird keine Taktleitung benötigt

● => Die Datenübertragung ist asynchron, Sender und 

Empfänger verfügen über eigene Taktgeneratoren
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Zusammenfassung:
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● Es handelt sich um eine Punkt zu Punkt Verbindung von 2 

Kommunikationspartnern

● Die Anschlüsse heißen RX und TX

● Es werden 2 Datenleitungen benötigt:

TX -> RX und RX <- TX

● Die Datenübertragung ist Vollduplex

● Es wird keine Taktleitung benötigt

● => Die Datenübertragung ist asynchron, Sender und 

Empfänger verfügen über eigene Taktgeneratoren

● Die Datenübertragung beginnt mit einem Startbit, dann 

folgen 5 bis 8 Datenbits, ein optionales Paritybit und ein 

Stopbit


